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�:r�¦\�"f��H #definet�r�#Q(directive)��B�ß¼�Ð�Ð��6 x|̈cM:Ä»_�½+É&h�
�̀¦ ×�æ&h�&h�Ü¼�Ð [O�"î
��¦, #include t�r�#Q(directive)\� @/K�"f çß�éß�y� ·ú�
���Ð�¦, �̧|	�ÂÒ (����{9� ~½ÓZO�\� @/K� "fÕüt���x��.

V� 1 â�
 #define m�k�#a(directive)Uc �+ø5� 9�æ«�×

"é¶A� B�ß¼�Ð��H {9�º��_� "î
§î
[þt�̀¦ ��ÅÒ ��6 xK��� ½+É M:, ���_� v� {9�§4�Ü¼�Ð Õª
{9�[þts� ��1lxÜ¼�Ð Ãº'��÷&>� ëß�[þt#Q ��6 x�l� 0Aô�Ç v� {9�§4��̀¦ ú́�ô�Ç��.

C/C++\���� define\� _�K� :£¤&ñ
 ë�H��\P�[þts� ���Ér |�� ë�H��\P�[þt�Ð &ñ
_�÷&���,
���%�o�l��� ��1lxÜ¼�Ð Õª :£¤&ñ
 ë�H��\P��̀¦ ��1lxÜ¼�Ð u�8̈�½+É M:, s�\�¦ B�ß¼�Ð���¦
ÂÒ�Ér��.\V\�¦[þt#Q��6£§õ�°ú s� defineÜ¼�Ð������s�÷&���, C/C++(����{9��Q��(��
��{9��l����\����%�o�l�(preprocessor)��B�ß¼�Ð�Ð PI\�¦ 3.14159�Ðu�8̈�%�o�ô�Ç
��.

#define PI 3.14159

�íl�\� C\�"f B�ß¼�Ð��H ��6£§_� ¿º��t� ÅÒ�)a s�Ä»�Ð �̧{9�÷&%3���.
�����H {9�F�c&h���� �'ao�s���. \V\�¦ [þt#Q áÔ�ÐÕªÏþ�\�"f ��ÅÒ ��6 x÷&��H _�s��̂¦

_� YU�ï×¼_� >hÃº�� 25000s����¦ ���. ����̂ YU�ï×¼\�¦ {9����� ���Ò�o½+É ��¹כ��9
e���̀¦ M:���� ÀÒáÔ\�¦ ��6 xK��� ��¦ 25000s�����H °úכs� ¹כ��9�>� �)a��. Õª���X<,
��×�æ\� Õª °úכs� ��7>� ÷&��� áÔ�ÐÕªÏþ��̀¦ ¹1Ô����m����"f ��7
1>�� ���H ë�H]j��

Òqt|����. @/��� defineÜ¼�Ð �±p 0A�� :£¤&ñ
 K��8 ��{9�\�"f ��6£§õ� °ú s� t�&ñ
K� ÅÒ���
��×�æ\� ¼#��>� %�6£§ t�&ñ
ô�Ç /BMÜ¼�Ð ��Ë̈��� �)a��.

#define TABLE_SIZE 25000

C++\�"f��H s��Ð�� >h����)a const�� �̧{9�÷&%3���.
¿º ���P:��H z�́'�� 5Åq�̧_� ë�H]j�Ð �<ÊÃº�� [þt#Q���� ½+É ÂÒì�r\�"f �<ÊÃº @/��� z�́

'�� �ï×¼ ÂÒì�r ���̂\�¦ Õª@/�Ð |9�#QV,�l� 0AK� ��6 x�)a��. z�́]j�Ð C_� getchar��
putchar��H�<ÊÃº����m���B�ß¼�Ðs���.\V\�¦[þt#Qy���̧\�¦{9�§4�~ÃÎ����n�îß�(radian;
 ñ�̧)Ü¼�Ð ��Ë̈��H B�ß¼�Ð��H ��6£§õ� °ú s� &ñ
_��)a��.

∗#�l�\� ���̧��H ?/6 x�Ér "î
r�&h�Ü¼�Ð ���Ér X<"f ��4RM®o���¦ ���/åLô�Ç ÂÒì�r�̀¦ ]jü@ô�Ç �̧��H ?/6 x\�
@/ô�Ç �̧��H �Ý¶o���H ���&h�Ü¼�Ð y©�@/l�\�>� e��_þvm���.
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#define DEGTORAD(x) ((x) / 57.29578)

C++\�"f��H s��Ð�� >h����)a inline �<ÊÃº�� �̧{9�÷&%3���.

V� 2 â�
 #define 9�æ«�×�+ %K�V��\�

0A_� ¿º���P: s�Ä»�Ð B�ß¼�Ð\�¦ ��6 x����"f ���©� 	�H ë�H]j&h� ×�æ �����H áÔ�ÐÕªA�

 Q[þts� B�ß¼�Ð\�¦ �<ÊÃº�Ð �̧�����¦ ÅÒ_�\O�s� ��6 xô�Ç����H �.���s	כ 1

0A_�y���̧(degree)\�¦��n�îß�(radian)Ü¼�Ð��Ë̈��HB�ß¼�Ð\�¦�¦�9K��Ð��.y���̧
��H Äºo��� ��¥y� Òqt�Ö̧\�"f æ¼��H 90�̧, 180�̧ 1px_� y���̧s���. ��n�îß�, 7£¤  ñ�̧�Ér
ìøÍt�2£§s� 1��� éß�0A "é¶(unit circle)_� ×�æd��\�"f :£¤&ñ
 y��Ü¼�Ð ëß�[þt#Qt���H  ñ_� U�́
s�\�¦ :�xK� Õª y���̀¦ ����?/��H ~½ÓZO�s���. 7£¤, 360�̧��H "é¶ÑütYU�� ÷&"f 2π�� ÷&�¦,
180�̧��H "é¶ÑütYU_� ìøÍs� ÷&"f π�� �)a��. ����"f :£¤&ñ
 y���̧\� @/ô�Ç  ñ�̧_� °úכ�Ér
π : 180 = rad : deg ����H /BNd��\� ���� e��_�_� y���̧\�¦ ~ÃÎ��"f ��n�îß�Ü¼�Ð ��Ë̈
��H B�ß¼�Ð��H ��6£§õ� °ú s� [O�>�½+É Ãº e����.

#define DEGTORAD(x) x / 57.29578

s���H áÔ�ÐÕªÏþ�\�"f \V\�¦ [þt��� ��6£§õ� °ú s� ��6 x|̈c Ãº e����.

#include <iostream>
using namespace std;
#define DEGTORAD(x) x / 57.29578
int main()
{

double deg;
cin>> deg;
cout << DEGTORAD(deg) << endl; // 1 ¨Íá ¬»

cout << DEGTORAD(180) << endl; // 2 ¨Íá ¬»

cout << DEGTORAD(179+1) << endl; // 3 ¨Íá ¬»

cout << DEGTORAD(180)/DEGTORAD(179+1) << endl; // 4 ¨Íá ¬»

return 0;
}

0A_� 1��� \V\�"f DEGTORAD(deg)��H deg / 57.29578 �Ð ��7>� �)a��. \V\�¦
[þt#Q deg\� @/K� 180�̀¦ {9�§4�����, π_� ��H��u���� 3.14159 �� ���:r��.
Õª�Q�� ë�H]j��H ú́§�Ér ���ª�ô�Ç ³ð�&³d��s� [þt#Q°ú� �â
Äº, "é¶Ùþ¡~�� ���õ��� ���̧

t� ·ú§�̀¦ M:�� ú́§����H �.���s	כ \V\�¦ [þt#Q 2��� \V_� DEGTORAD(180)_� �â
Äº\�
��H 180 / 57.29578�Ð ��7#Q π_� ��H��u���� 3.14159 �� ���̧��H ìøÍ���, 3��� \V_�
�â
Äº DEGTORAD(179+1)�Ér 179 + 1 / 57.29578�Ð ��7#Q 179.017s� ���:r��.
s���Ér	כ Óüt�:r Äºo��� s� B�ß¼�Ð\�¦ ëß�[þt%3��̀¦ M: "é¶Ùþ¡~�� ���õ��� ��m���. ����

"f,s�ë�H]j\�¦K������¦��·ú¡_�áÔ�ÐÕªÏþ�\�"f��6£§õ�°ú s�B�ß¼�Ð\�¦��ÜãJÃºe��
��.

#define DEGTORAD(x) (x) / 57.29578

1s� ]X�\�"f ��ÀÒ��H ÅÒ]j��H �§F� 426 427 Aá¤\�"f�̧ �è>h÷&#Q e����.
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s�]j ë�H]j��H K����÷&%3��̀¦��?
��r�z�́'��K��Ð��� 3���\V��Hs�]j (179 + 1) / 57.29578s�÷&#Q]j@/�Ð 3.14159

\�¦Ø�¦§4�ô�Ç��.Õª���X<, 4���\V_�z�́'�����õ���H 1s���ü<���<Ê\��̧ 0.000304617��
��6�§�̀¦ ·ú� Ãº e����. Õª s�Ä»��H 4��� \V_� DEGTORAD(180)/DEGTORAD(179+1) ��
(180) / 57.29578 / (179 + 1) / 57.29578 �Ð u�8̈�÷&%3�l� M:ë�Hs���. Õª�Q
�� Äºo��� "é¶���H ����H ((180) / 57.29578) / ((179 + 1) / 57.29578) s�
��. ����"f s�\�¦ 0AK�"f��H ��r� B�ß¼�Ð\�¦ ��6£§õ� °ú s� ��Ë̈#Q�� ô�Ç��.

#define DEGTORAD(x) ((x) / 57.29578)

s�]j Áº�̧|	� F�c ñ\�¦ V,���H ~½ÓZO�Ü¼�Ð jê¶ëß�ô�Ç ë�H]j��H K����|̈c ��%�!3� �Ð�����.
ÕªXO������ ¿º >h_�Ãº\�¦ q��§�#�����Ér ��ìøÍ8̈¦̀�	כ���H ��6£§_�B�ß¼�Ð\�¦ �Ð�̧

2�¤ ���.

#define MIN(a,b) a>b ? b : a

{9�éß� ��6£§õ� °ú s� ��Ë̈#Q�� ½+É �.���s	כ

#define MIN(a,b) ((a)>(b)?(b):(a))

Õª!3�\��̧ Ô�¦½̈��¦ MIN(x++,--y) _� �â
Äº\� @/K�"f��H ÂÒÃº ò́õ� (side ef-
fect)��µ1ÏÒqt�>��)a��.�=������ MIN(x++,--y)�� ((x++)>(--y)?(--y):(x++))
�Ð u�8̈�÷&l� M:ë�Hs���. s�XO�>� ÷&��� xü< y_� °úכs� _��̧Ùþ¡~�� �õ���H	כ ²ú�o� ¿º ���
7£x���>� �)a��. #�l�"f ÅÒ3lq½+É ��Ér	כ s��Qô�Ç ÂÒÃº ò́õ��� B�ß¼�Ð ?/\�"f ���Ãº��
u�8̈�|̈c Ãº e����H ������� ¿º ��� ���̧��H >� ë�H]j�� �)a����H &h�s���.

GNU Cü<°ú �Ér{9�ÂÒ(����{9��Q\�"f��Hs��Qô�Ç ë�H]j\�@/ô�ÇK����Õþ�s��>rF��
|�� �t�ëß�, ANSI C_� ³ðï�r&h���� K����Õþ�s� ��m���. C++\�"f��H s��Qô�Ç ë�H]j\�¦
��H�:r&h�Ü¼�Ð ��������(inline) �<ÊÃº\�¦ :�xK� K����½+É Ãº e����.
·ú¡_� B�ß¼�Ð[þt\� @/ô�Ç C++_� �������� �<ÊÃº[þt�Ér ��6£§õ� °ú ��.

inline double degToGrad(double x) { return x/57.29578; }
inline int min(int a, int b) { return a>b ? b : a; }

V� 3 â�
 #include m�k�#a

include t�r�#Q��H +'\� ���̧��H K��8 ��{9�_� ?/6 x�̀¦ ���%�o�l��Ð �#��FK, �èÛ¼ ��
{9�\�"f t�r�#Q�� e����H 0Au�\� Õª@/�Ð |9�#QV,�>� ô�Ç��.
\V\�¦ [þt#Q ��6£§õ� °ú �Ér include t�r�#Q��H stdio.h����H K��8 ��{9��̀¦ |9�#QV,���H

��.

#include <stdio.h>

s�XO�>� K��8 ��{9��̀¦ �í�<Êr�v���H �â
Äº, K��8 ��{9� s�2£§s� F�c ñ�Ð Óü�#� e��Ü¼
���, ���%�o�l���H K�{©� (����{9��Q_� ³ðï�r K��8 ��{9�s� [þt#Qe����H n��7��Ðo�[þt\�"f
Õª K��8 ��{9��̀¦ ¹1Ô��H��.
Õª���X<, F�c ñ�� ��m��� ��6£§õ� °ú s� 	�H ��6�§³ð�Ð Óü�Ü¼���, ���%�o�l���H �&³F�

_� ���\O� n��7��Ðo���, Õª include t�r�#Q\�¦ æ¼��H �èÛ¼ ��{9�s� e����H n��7��Ðo�\�"f
Õª K��8 ��{9��̀¦ ¹1Ô��H��.
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#include "bool.h"

ëß�{9� :£¤&ñ
 n��7��Ðo�\�"f K��8 ��{9��̀¦ ¹1Ô>� ��¦ z�·����� ��6£§õ� °ú s� ����

�)a��.

#include "d:/include/myHeader.h"

V� 4 â�
 �¿�
>ÉÙ �É�����


���Ér ���%�o�l� t�r�#Q\� @/K� çß�éß�y� ·ú����Ð��.
B�ß¼�Ð\�¦&ñ
_��l�0Aô�Çt�r�#Q�Ð #defines�e����.��6£§t�r�#Q��H LIMIT\�¦

400Ü¼�Ð t�&ñ
ô�Ç��.

#define LIMIT 400

s�XO�>� &ñ
_��)a B�ß¼�Ð �©�Ãº��H #undef t�r�#Q�Ð &ñ
_�\�¦ K�]j½+É Ãº e����.

#define LIMIT 400

// LIMIT¦Ûå 400 ¬Æ¦¼ «Ûå ªÁ ¬Ýñ¤´.

#undef LIMIT

// ¬È¹ LIMIT ¦Ûå 400 ¬Æ¦¼ «Ûå ªÁ ¬Íï¤´.

Õª ü@\��̧ #ifdef, #else, #endif 1px_� t�r�#Q�� e����.

#ifdef DONGSEO
#include "dsu.h"
#else
#include "knu.h"
#endif

0A_� \V\�¦ �Ð���, DONGSEO����H B�ß¼�Ð�� &ñ
_�÷&#Q e��Ü¼��� “dsu.h” K��8
��{9��̀¦ ¶ú�{9���¦, ÕªXO�t� ·ú§Ü¼��� “knu.h” ����H K��8 ��{9��̀¦ ¶ú�{9�ô�Ç��.
¢̧ô�Ç, #ifdef ü< #endif ��H áÔ�ÐÕªÏþ�\�"f ��6£§õ� °ú s� n�!Qç̂
 Ø�¦§4��̀¦ 0AK�

��6 x|̈c Ãº�̧ e����.

#define DEBUG
#include <iostream>
using namespace std;
int main (void)
{

int result = 0;
for (int i=1;i<=100;i++)
{

// §×á¡´ Öò¬À³Éá ¡»ªÉá
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result += i;
#ifdef DEBUG

// ¹¤µ¦¼ ¤Ñå¬ ¡́ £́Ûá È ¡Ííª´

cout << i << ": Öò¡Éá ¡Ïå¡½ = " << result << endl;
#endif

}
// ¡Ïå¡½ Öå¦ÏÞכ

cout << " ¡Ïå¡½ = " << result << endl;
return 0;

}

·ú¡_� \V_� �â
Äº, �±p 'Í	P: ×�¦_� DEBUGs� &ñ
_�÷&#Q e��t� ·ú§�Ér �©�I�\�"f (��
��{9�����, ×�æçß� ���õ�\�¦ Ø�¦§4����H ÂÒì�rs� (����{9�÷&t� ·ú§��"f ���²DG þj7áx ���õ�ëß�
Ø�¦§4���¦, ÕªXO�t� ·ú§Ü¼��� ×�æçß� ���õ��̧ Ø�¦§4�½+É �.���s	כ

#ifdef õ���H ìøÍ@/�Ð #ifndef s�����H t�r�#Q��H :£¤&ñ
 B�ß¼�Ð�� &ñ
_�÷&#Q e��t�
·ú§�̀¦ M:\� @/ô�Ç �̧|	�ÂÒ (����{9� t�r�#Qs���. ��6£§_� \V��H SIZE����H B�ß¼�Ð�� &ñ

_�÷&#Q e��t� ·ú§�̀¦ M:, &ñ
_����H ~½ÓZO�s���.

#ifndef SIZE
#define SIZE 100
#endif

Õª ü@\� #if ü< #elif t�r�#Q�̧ e����. ��6£§�Ér #��Q ��t� "f�Ð ���Ér (��ÉÓ'� r�
Û¼%7�\�"f (����{9�÷&�̧2�¤ �l� 0AK� B�ß¼�Ð &ñ
_�\�¦ ��6 x���H \V]js���.

#if SYSTEM == 1
#include "ibm.h"
#elif SYSTEM == 2
#include "vax.h"
#elif SYSTEM == 3
#include "mac.h"
#else
#include "ibm.h"
#endif

SYSTEM s�����H B�ß¼�Ð�� #Qb�G>� &ñ
_�÷&#Q e��Ö¼��\� ���� ��l�\� ú́���H (��
ÉÓ'� r�Û¼%7�_� ½©��� X<s�'�\�¦ ��t���H K��8 ��{9��̀¦ ¶ú�{9����H �.���s	כ
�̧|	�ÂÒ(����{9�s� :£¤y� ú́§s���6 x÷&��H \V��H C���#Q_� K��8��{9�\�"fs���. K�

�8 ��{9��Ér ��H�:r&h�Ü¼�Ð, ���_� áÔ�ÐÕªÏþ��̀¦ #��Q >h_� ��{9��Ð ��¾º#Q >hµ1Ï½+É M:
�<ÊÃº�� ���%i� ���Ãº\� @/ô�Ç �������̀¦ /BNÄ»�����, C/C++ ���#Q\�"f l��:r&h�Ü¼�Ð t�
"é¶���H Ì�o�̂�� ��s�ÚÔ�Qo�\� @/ô�Ç ������õ� &ñ
_�\�¦ áÔ�ÐÕªA� Q_� áÔ�ÐÕªÏþ�\�"f

6 xs��>� ��6 x�l� 0AK� �̧{9�÷&%3���.
ë�H]j��H #��Q �èÛ¼ ��{9�[þt\�"f °ú �Ér K��8 ��{9��̀¦ #��Q ��� ¶ú�{9������, #��Q

>h_� K��8 ��{9�[þt\�"f ���Ér K��8 ��{9��̀¦  ñØ�¦���H �â
Äº�̧ e���̀¦ Ãº e������H ��s	כ

��. s���� �â
Äº, s�p� �������)a ���%i� ���Ãº�� �<ÊÃº 1px_� &ñ
_��� ��r� ×�æ4�¤÷&#Q ������
÷&���� (����{9�÷&��H {9�s� µ1ÏÒqtô�Ç��. ÕªXO�>� ÷&���, (����{9��Q��H s�p� ������÷&����
&ñ
_��)a �¦̀�	כ ��r� ����������� &ñ
_�ô�Ç���¦ Ô�¦î̈
�>� �)a��. \V\�¦ [þt#Q ��6 x��_�

5



áÔ�ÐÕªÏþ�\�"f stdio.h\�¦¶ú�{9���¦Õª��6£§'��\� bool.h\�¦¶ú�{9�Ùþ¡��HX<,���ÐÕª
bool.h ?/\�"f stdio.h \�¦ ��r� ¶ú�{9����H �â
Äº�� Õª�Qô�Ç �â
Äº{9� �.���s	כ s��Qô�Ç
�â
Äº stdio.h \�"f ��Áº��� ~½Ó#Q �©�u�\�¦ �t� ·ú§��H�����, stdio.h ?/_� �<ÊÃº &ñ
_���
���%i� ���Ãº[þts� ��r� ������÷&�¦ &ñ
_�÷&#Q \��Q�� µ1ÏÒqtô�Ç��.
s�\�¦ }��l� 0AK� stdio.h ��{9�_� %�6£§õ� =åQ ÂÒì�r\� �̧|	�ÂÒ (����{9� t�r�#Q���

#ifndef, #define, Õªo��¦ #endif \�¦ ��6£§õ� °ú s� ��6 x½+É Ãº e����.

#ifndef __STDIO_H__
#define __STDIO_H__

/* stdio.h ¬Ç £µ¬Õò */

#endif

0Aü< °ú s� K��8��{9�_�z�́]j?/6 x�̀¦ �̧|	�ÂÒ(����{9�t�r�#Q�ÐÑüt�Q�� !Qo����

#��Q��� ¶ú�{9�s� ÷&#Q�̧ %�6£§ ô�Ç���ëß� (����{9�s� ÷&��H �.���s	כ

V� 5 â�
 #£�· l�£� ø5� ¦�>I±Ó ê�>���+ %K���á~
�ªÿ? ##��·
l�£� ø5� �×GD9�+ Úr
TÒ¼

B�ß¼�Ð\�¦ ��6 x���H �â
Äº Ä»6 xô�Ç ¿º��t� �9��̀¦ [O�"î
���x��.
Äº���, #_� �â
Äº\�¦ [O�"î
�l� 0AK� ��6£§_� �ï×¼\�¦ �Ð��.

#define PRINT_2X(x) cout << "2 * x = " << ((x)+(x)) << endl
#include <iostream>
using namespace std;
void main(void)
{

int value=0;
cin >> value;
PRINT_2X(value);
PRINT_2X(10);

}

0A_� áÔ�ÐÕªÏþ��̀¦ (����{9���¦ 10�̀¦ {9�§4����� “2 * x = 20” s� ¿º ��� Ø�¦§4��)a
��.
#�l�"f×�æçß�_� x@/�����6£§õ�°ú s� #x\�¦V,�#Q,�±p%�6£§×�¦�̀¦��6£§õ�°ú s���

Ë̈#Q �Ð��. #x �Ð &ñ
_����� Õª °úכs� ��m��� x ���̂�� ë�H��\P��Ð [þt#Qçß���.

#define PRINT_2X(x) cout << "2 * " #x " = " << ((x)+(x)) << endl

(����{9�K�"f z�́'��K� �Ð��� ���õ���H ��6£§õ� °ú ��.

10
2 * value = 20
2 * 10 = 20
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Äºo���H ë�H��\P�s� �os�àÔ Û¼�̀s�Û¼�Ðëß� b��#Q4R e��Ü¼��� z�́]j (����{9�|̈c M:\�

��H ����Ð ·¡��H����H ��z�́�̀¦ ·ú��¦ e����.

// ¬ ¦́µ¬Ç Íò¬Ç¤Ûå¬Ûá ¤Ñò¬Ýå³Éí

char hello[100] = "Hello World";
char hello[100] = "Hello " "World";
char hello[100] = "H" "e" "l" "l" "o" " " "W" "o" "r" "l" "d";

·ú¡_��â
Äº%�!3� 10�̀¦{9�§4�Ùþ¡�̀¦M:, PRINT_2X(value)ë�H\�@/K� "2 * " #x " = "
��H "2 * " "value" " = "�Ð ��7�¦, þj7áx&h�Ü¼�Ð "2 * value = "s� ÷&��H �	כ
s���. ¢̧ô�Ç Õª ��6£§_� PRINT_2X(10) ë�H�©��Ér "2 * " "10" " = "�Ð ��7�¦, þj
7áx&h�Ü¼�Ð "2 * 10 = "s� �)a��.
¿º���P:�Ð ##\�¦ ��6 x���� ¿º >h_� �Ð	�Hs� ���½+Ë�)a��. Õª ���½+Ës�êøÍ >�, ú́� Õª

@/�Ð éß�í�HÁºd���>� Õªzª� ·¡��H �.���s	כ
s�\�¦ s�K��l� 0AK�"f��H ��6£§_� áÔ�ÐÕªÏþ� \V\�¦ �Ð��.

#define CONCAT(a,b) a ## b
#include <iostream>
using namespace std;
void main(void)
{

int arr[2] = {100,200};
cout << CONCAT(2,4) << endl;
cout << CONCAT("Hello ","World") << endl;
cout << CONCAT(arr,[0]) << endl;

}

s� áÔ�ÐÕªÏþ�_� z�́'�� ���õ���H ��6£§õ� °ú ��.

24
Hello World
100
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